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蓝鲸智能机器人的小强ROS平台整体为四轮式结构，前面两个主动轮差速控制转弯，后面两个
万向轮作为从动轮。这样的结构能够保证其转弯角度的准确性，承重能力也**提升。同时轮子采
用不易打滑的橡胶材质再次保证了运动的精细和稳定。电机采用德国进口伺服电机，运动部分由
单独控制器进行控制。小强的主控制器为一台i7处理器的mini电脑，包含8G内存和128G固态硬盘。
这样的硬件配置保证了小强强大的运算能力。车载电池为12V20AH锂聚合物锂离子电池，经过测
试可以保证开发者连续使用七个小时。使用ps4手柄控制机器人小车移动。湖北导航机器人平台

曲面方程（可以是高维）的参数通常都满足这样一个条件，参数同时放大一个倍数，曲面方
程不变，以平面方程为例：A*x+B*y+C*z+D=0。让A、B、C、D同时放大两倍，原方程表示的平面显
然不变。用多个点来拟合一个曲面时，因为上述性质，会导致参数空间存在一个稳定的平凡解，
用迭代法求解时，算法容易陷入这个无意义的平凡解，因而拟合失败。平凡解：所有参数为零。
规避这个平凡解的办法是，将平凡解从参数空间中消除，通常的实现方式是修改算法，增加参数
限制条件。本文要介绍的一个小技巧是：直接固定一个参数，因为参数的***值没有意义，相对大
小才是有意义的，所以可以直接将一个参数固定为1这个技巧需要注意的地方是：参数有多个，我
们需要固定的参数的真实值不能为零（零值没有比值，所以不能用）。在实际运用时，我们虽然
不知道参数的真实值（知道了就不求了），但可以确定某个参数肯定不能为零，因此固定参数的
选择还是很容易实现的，本方法的可行性也就得到了保障。欢迎更多技术交流，登录蓝鲸智能机
器人（深圳）有限公司官方网站，可以找到论坛入口。湖北导航机器人平台蓝鲸智能机器人ROS
包采用普通RGB摄像头实现人体跟随和追踪。

蓝鲸智能轮毂电机驱动器提供电机速度闭环控制，控制精度在1%以内。最大功率1080W（单
路540W）。工作电压12V到36V（支持锂电池）。尤其在低速条件下，我们的性能远远超过市场上
的其他驱动器。不仅如此，我们还提供这款驱动器的ROS驱动程序。这样您可以在ROS中直接控
制电机运动。同时此驱动器还提供9轴陀螺仪数据，里程计数据。方便继续开发ROS相关的导航程
序。并且此驱动器可以选配红外传感器和超声波传感器，直插即可。蓝鲸智能轮毂电机驱动器性
能强大功能齐全，是机器人开发的优先方案。

激光雷达导航是机器人导航的热点技术，在激光雷达扫描过程由于雷达本身原因和外接干扰
因素，雷达扫图线条不会视觉上看起来特别规整，如果不进一步优化处理，平面地图在可用的要
求之外无法兼顾美观和直观。通过滤波算法可以实现雷达扫描边缘细化，清晰明了，方便人工路
径规划和站点设置，蓝鲸智能机器人除了独有的视觉导航之外，也可以提供雷达导航方案和多传



第 2 页 / 共 2 页

感器融合方案。激光雷达导航是机器人导航的热点技术，在激光雷达扫描过程由于雷达本身原因
和外接干扰因素，雷达扫图线条不会视觉上看起来特别规整，如果不进一步优化处理，平面地图
在可用的要求之外无法兼顾美观和直观。通过滤波算法可以实现雷达扫描边缘细化，清晰明了，
方便人工路径规划和站点设置，蓝鲸智能机器人除了独有的视觉导航之外，也可以提供雷达导航
方案和多传感器融合方案。蓝鲸伽利略机器人视觉导航系统Windows客户端实现原理。

图片分类可能是计算机视觉中**着名的问题。它包括将图像分类为许多不同类别中的一个。
学术界**常用的数据集之一是ImageNet，由数百万个分类图像组成。部分被用于每年的ImageNet
大规模视觉识别挑战赛（ILSVRC）。近年来，分类模型的表现已经超越了人类，并且这个问题已经
被认为基本解决。虽然图像分类存在很多挑战，但也很多关于如何解决这些挑战的文章。图片分
类可能是计算机视觉中**着名的问题。它包括将图像分类为许多不同类别中的一个。学术界**常
用的数据集之一是ImageNet，由数百万个分类图像组成。部分被用于每年的ImageNet大规模视觉
识别挑战赛（ILSVRC）。近年来，分类模型的表现已经超越了人类，并且这个问题已经被认为基本
解决。虽然图像分类存在很多挑战，但也很多关于如何解决这些挑战的文章。经典国产ROS教学
平台的性能配置。湖北导航机器人平台

蓝鲸通用AGV底盘实现多领域应用拓展。湖北导航机器人平台

蓝鲸智能机器人的伽利略导航系统，只要采用视觉导航。所以在夜间光线比较暗的情况下需
要补光使用。但是补光的效果需要进行试验测试，蓝鲸团队测试了两种补光方式。一种是红外线
补光，一种是可见光补光，都获得了不错的效果。说明视觉导航的光线干扰问题可以解决，这样
视觉导航或将成为通用性好，成本优势明显的导航方式.蓝鲸智能机器人的伽利略导航系统，只要
采用视觉导航。所以在夜间光线比较暗的情况下需要补光使用。但是补光的效果需要进行试验测
试，蓝鲸团队测试了两种补光方式。一种是红外线补光，一种是可见光补光，都获得了不错的效
果。说明视觉导航的光线干扰问题可以解决，这样视觉导航或将成为通用性好，成本优势明显的
导航方式湖北导航机器人平台

蓝鲸智能机器人（深圳）有限公司办公设施齐全，办公环境优越，为员工打造良好的办公环
境。在蓝鲸智能机器人近多年发展历史，公司旗下现有品牌蓝鲸智能,BWBOT,伽利略机器人导航,
拉格朗日机器人调度,赤兔无轨AGV等。公司以用心服务为重点价值，希望通过我们的专业水平和
不懈努力，将机器人的技术开发、技术服务；机器人导航系统研发、生产、销售；机器人配套智
能模块销售；自动充电；自主导航；机器人调度等技术开发定制、销售；移动机器人平台开发、
定制、生产、销售；无轨AGV，无轨AMR开发、定制、生产、销售；等业务进行到底。诚实、守信
是对企业的经营要求，也是我们做人的基本准则。公司致力于打造高品质的通用机器人无轨导航
系统，机器人SLAM导航方案，ROS自动充电模块，无轨AGV/AMR。


